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1. 벡터 모터 이론

1 - 2) 회전수/ 출력/ 토오크

● 회전수[rpm]

● 출력[W]

● 회전력(Torque) [kg·m]

● 유도모터의회전력[kg·m]

N ＝ (1 - s)
120f

P

P: 극수
f : 주파수
s : Slip

2극 4극 6극

T ＝ K(   )
V

f
V: 전압
f : 주파수

T ＝ ×0.974
출력

회전수
출 력: kW
회전수: rpm

V : 전압
I : 전류
ŋ : 효율
cosØ: 역율

삼상 P ＝ V IŋcosØ√3
단상 P ＝ V IŋcosØ
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프레임 번호

2

4

6

8

10

3,000

1,500

1,000

750

600

3,600

1,800

1,200

900

720

동기회전수(rpm)

50Hz 60Hz

※ 주파수가 낮을수록 회전수도 떨어짐.
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