
1328-(2.15×Votage)
Square Root(Switching 주파수[KHz])×3.281
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3. 벡터 모터의 각기능

3 - 3)엔코더(ENCODER)란?
물리적인 변위량(속도,위치,각도)을 전기적인 신호로 변환하는 장치

● 엔코더의종류

자기식

광학식
인크리멘탈 방식
(Incremental)
앱솔루트 방식
(Absolute)

라인 드라이버
(Line Driver)
컴플리멘탈

(Complemental)

전압출력
(Voltage Output)

오픈 콜렉터
(Open Collector)

토템 폴(Totem Pole)

- 주위환경에 의한 영향이 크게 없음(사용조건 양호)
- 고 분해능화(High Pulse)가 곤란하며 고가
- 주고 분해능화 할 수 있으며 경제성이 양호 - 먼지, 결로 등 외부환경에 따라 좌우
- A, B 또는 A, B, Z상으로 회전방향 판별 - 90℃의 서로 다른 위상각
- 일반산업용으로 널리 이용되며 저가
- 절대위치 검출(2진화)  - 내충격에 약하나 기능은 우수하고 고가
- 회전방향뿐만 아니라 고유의 절대값이 있으므로 외부의 영향을 받지 않음
- Data전송용의 출력 전용 IC를 이용하여 출력하는 방식
- 전송거리가 먼 경우에 우수하며 Noise에 강함 - 전송거리 1km이하 사용가능

- 전송전류가 상시 흐르므로 Noise에 강함 - 전송거리 500m이하 적합

- 엔코더의 전원과 출력 트렌지스터의 Collector사이에 외부부하(Rh)를
연결하여 출력하는 방식

- 대부분 FA용 엔코더에 채용하며 전송거리 50m이하 적합
- 트렌지스터의 Collector를 부하에 연결하지 않고 그대로 출력하는 방식
- 회로가 간단하며 Elevator등에 많이 사용됨
- 출력단에 TTL IC를 채용 - 전송거리 3m이하이고 Noise에 취약함

신호
검출
원리 OTIS ■LG표준

가격적인 매력도 有
OTIS ■LG표준

구조적 문제 고려

OTIS ■LG표준

신호
Code화
방식

신호
출력
방식

분류기준 구분 기능 및 특징 비고

※ 엔코더 케이블 허용 길이(m) : 

※ 옵션사항에 따른 내용은 별도로 영업 또는 공장에 문의바랍니다.


