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1. 벡터 모터 이론

1 - 4) 일반모터와벡터모터의차이

인버터의 출력단 전원
요구특성에 따라 전압, 주파수 변함
(정토오크시:전압/주파수가 일증비율로 변동
정출력시:전압일정, 주파수 가변)

상용전원(삼상 또는 단상)
전압, 주파수 변동 없음

한계가 있음

보통

보통(인버터 운전시 Surge전압에
의한 절연열화, 모터수명 감소)
보통
보통(일반적으로 자냉식 FAN을
사용하므로 저속에서 냉각효과
좋지 못함)

정격대비 저하

입력전원

속도제어

진동, 소음

절연

효율

인버터운전시
발열

인버터운전시
기동토오크및
저속에서의토오크

구분 일반 모터 벡터 모터

저저진진동동
저저소소음음
1) Air Gap소음 감소
2)고조파 성분에 의한 자기소음 감소

인인버버터터 SSuurrggee전전압압을을 감감안안한한 절절연연 시시스스템

좋좋음음((손손실실을을 최최소소화화한한 고고효효율율 설설계계))

양양호호
저속 고속에서 효율적인 냉각을 위한 별도의 FAN을 사용

정정격격과과 동동등등((일일정정 토토오오크크 운운전전))

가가변변속속에에 의의한한 속속도도제제어어 가가능능


